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北京鼎创力维科技有限公司 

DC-POINTS 软件—

—基础版本 
公司网址：www.bjdclw.com 
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１、产品介绍 

北京鼎创力维科技有限公司专门从事三维激光点云数据处理软件和专业应

用软件产品的研发。公司现已推出高效、实用、专业的激光点云处理软件系统—

—基础版、专业版。以大数据处理功能为基础，整合多个应用领域里的优秀算法，

能够高效快速地处理各种大型、复杂测量实体的三维激光扫描数据。本系统在数

据的深度挖掘使用方面,处于激光扫描类软件领域的领先位置。 

1.1 基础版 

基础版是鼎创力维旗下产品 DC-Points 软件的简称，集成了点云处理相关的

所有基础性功能，是专业模块开发的基础性平台。其数据处理与行业规范的结合

使得本产品在测绘、地质、水利、交通、文物保护、水土保持、勘察等多个行业

领域得到广泛应用。 

1.2 主要功能 

 工程管理； 

 点云数据的导入导出； 

 网格数据的导入导出； 

 影像数据的导入导出； 

 体数据的导入导出； 

 点云数据坐标转换和拼接; 

 点云压缩和抽稀; 

 点云的删除、合并; 

 点云分类; 

 植被过滤,去噪; 

 点云数据的空洞修补； 

 制作生成三角网、DEM、DSM 等数字产品； 

 等高线生成； 

 点云数据的坐标查询、距离测量； 

 面积和体积计算; 

 数据的纹理贴图； 
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 数据的动态浏览和环境光设置； 

 数据支持真彩色、法量场、自定义标量场(温度、速度、法向量、渗流场、

位移场、变形场、应力场等)显示； 

 支持眼着色模式。 

 中英文版本切换。 

1.3 产品特色与优势 

1.完全自主开发不依赖其它外部平台； 

2.强大的基础操作平台, 数据兼容性高，可以处理超大点云数据； 

3.界面简洁、功能全面、操作便捷、易学易用、符合国内用户操作习惯； 

4.专业化程度高，操作流程及成果要求符合行业标准规范； 

5.框架式设计、模块化开发，便于功能扩展及根据客户需求进行二次或定制

开发； 

6. 整体功能达到国内领先水平，部分功能超过国际水平。 

 

1.4 应用领域 

数据处理与行业规范的结合，使得本产品在测绘、地质、水利、交通、文物

保护、水土保持、勘察等多个行业领域得到广泛应用。 

2、系统说明 

为保证软件运行效果良好，以下提供了本软件运行需要的硬件环境和软件环

境。 

2.1 硬件条件 

为保证软件运行效果良好，以下提供了本软件运行需要的硬件环境: 

主    机 CPU 主频 内存 剩余硬盘空间   

推荐配置 I7 2Ghz 以上 4G 500M 以上    

鼠    标 3 键 

显 示 器 VGA、SVGA 型号的彩色显示器，分辨率 800×600 以上。  
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2.2 软件条件 

适合中文版 Windows xp,win7,win vista 系统。 

3、特色功能 

3.1 数据的三维浏览 

 

三维可视化显示 
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多文档视窗显示 

 

3.2 兼容多种数据格式 

（1）支持 ASCII、PCD、VTK、LAS 等多种数据格式的导入、导出，主

要包括： 

1）ascii（txt，asc，dat，xls），las（点云存储文件） 

2）dwg，dxf  （矢量文件格式） 

3）stl，wrl，ply，vtk， grid  （网格存储文件） 

4）.x，3ds （三维模型文件格式） 

5）有限元网格通用文件格式 

（2） 场量信息数据的导入、导出，主要包括： 

1）温度场、位移场、变形场、渗流场 

2）RGB，法向量（nx，ny，nz），反射率（反射强度），灰度值等 

（3） 影像数据导入、导出，主要包括： 

tif，jpg，img 等常用影像数据格式 
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自定义数据格式 

 

读取图像文件 

3.3 坐标转换与拼接 
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基于标靶手动拼接 

 

标靶球的提取 

 

标靶分布图 
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基于标靶片和标靶球的拼接 

 

点云拼接平差报告 
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基于手动选取控制点的拼接 

 

 手动拼接前    

                                   

手动拼接后 
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自动拼接 

 

自动拼接前数据 

 

自动拼接后数据 

3.4 植被过滤 
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监督分类 

 

高陡山坡的植被和岩石分类(绿:植被)  

 

 

沟道扫描数据植被过滤后地表数据 
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分区网格过滤 

 

过滤后的地表数据 

 

地表数据构建三角网 
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过滤后的地表数据 

 

过滤后 TIN 模型 
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噪声过滤 

 

去噪前原始数据 

 

去噪后数据 
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3.5 地物自动分类 

 

地物分类后叠加显示 

3.6 多种算法构网 

空间构网 

 

某三面妈祖数据空间构网 
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三面妈祖空间构网整体效果 

 

 

某巷道空间构网（网格显示） 
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某巷道空间构网（填充显示） 

 

复杂隧洞的快速构网及显示 
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生长算法 

 

生长算法构网 

基于投影面选择的德罗尼构网 

 

某岩体基于投影的德罗尼构网 
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3.7 等高线 

等高线生成 

3.8 DEM（数字高程模型） 

 

根据网格数生成 DEM 
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根据分辨率生成 DEM 

 

DEM 整体显示 
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4、 版权声明 

本产品是由北京鼎创力维科技有限公司开发制作。受版权法的保护！   

1）非经北京鼎创力维科技有限公司授权许可，不得将之用于盈利或非盈利

性的任何用途。  

2）为适应实际的计算机应用环境，对其功能、性能、界面，可以进行必要

的修改，但不得去除：北京鼎创力维科技有限公司的版本标示；未经北京鼎创力

维科技有限公司书面授权许可，不得向任何第三方提供修改后的软件。  

3）使用该软件必须保留北京鼎创力维科技有限公司的版权声明，将该软件

从原有自然语言文字转换成另一自然语言文字的，仍应注明出处，并不得向任何

第三方提供修改后的软件。  

4）不得有其他侵犯北京鼎创力维科技有限公司软件版权之行为。  

凡有上述侵权行为的个人、法人或其它组织，必须立即停止侵权并对其侵权

造成的一切不良后果承担全部法律责任。对此前，尤其是此后侵犯北京鼎创力维

科技有限公司版权的行为，北京鼎创力维科技有限公司将依据《著作权法》、《计

算机软件保护条例》等相关法律、法规追究其经济责任和法律责任。 

 


	１、产品介绍
	1.1 基础版
	1.2主要功能
	1.3产品特色与优势
	1.4应用领域

	2、系统说明
	2.1 硬件条件
	2.2 软件条件

	3、特色功能
	3.1数据的三维浏览
	3.2兼容多种数据格式
	3.3坐标转换与拼接
	基于标靶手动拼接
	基于手动选取控制点的拼接
	自动拼接

	3.4植被过滤
	监督分类
	分区网格过滤
	噪声过滤

	3.5 地物自动分类
	3.6多种算法构网
	空间构网
	生长算法
	基于投影面选择的德罗尼构网

	3.7等高线
	3.8 DEM（数字高程模型）

	4、 版权声明

